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Содержание (резюме на русском языке): 
В результате выполнения государственного контракта №14.513.11.0116 в рамках ФЦП 
«Исследования и разработки по приоритетным направлениям развития научно-
технологического комплекса России на 2007 – 2013 годы» разработан экспериментальный 
образец высокоточного преобразователя перемещений на основе микроразмерных 
высокочувствительных сенсоров  магнитного поля для устройств исполнительной 
прецизионной автоматики, в том числе авиакосмических аппаратов. В разработанном 
устройстве впервые применен метод анализа мультипликативного отклика линейки из 
нескольких (минимум двух) высокочувствительных сенсоров магнитного поля, 
функционирующих на основе эффекта гигантского магнитосопротивления, на перемещение 
магнитной метки вдоль сенсоров. Устройство обеспечивает позиционирование рабочего 
объекта с точностью 2 мкм, что согласуется с результатами математического моделирования с 
использованием разработанного в рамках проекта компьютерного кода. Аналоги такого 
высокоточного преобразователя перемещений на основе микроразмерных 
высокочувствительных сенсоров магнитного поля основанных на эффекте ГМС в настоящее 
время в мире отсутствуют. 
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Рис. 1. Внешний вид 
экспериментального образца 
высокоточного преобразователя 
перемещений на основе 
микроразмерных 
высокочувствительных сенсоров  
магнитного поля для устройств 
исполнительной прецизионной 
автоматики. 

Рис. 2. Составные элементы экспериментального 
образца высокоточного преобразователя 
перемещений на основе микроразмерных 
высокочувствительных сенсоров  магнитного 
поля для устройств исполнительной 
прецизионной автоматики 

 
 
 


